10

15

20

25

30

35

24

KRAV

1. Arbetssystem inuti reaktor innefattande:

en farbar anordning som ror sig i en periferisk riktning langs en yttre
yta hos en cylindrisk konstruktion vilken ar anordnad inuti ett reaktortryckkarl
med dess axel riktad i en vertikal riktning,

en arbetsenhet monterad i den farbara anordningen och som utfor
arbete pa den cylindriska konstruktionen,

en monteringsenhet som satter en initial position for den farbara
enheten pa den cylindriska konstruktionen,

en monterande/borttagande anordning som monterar/borttager den
farbara enheten och monteringsenheten till/fran varandra, och

en barande enhet som bar monteringsenheten som monterar den
farbara enheten inuti reaktortryckkarlet,

varvid monteringsenheten ar kapabel att satta den farbara anordningen
pa den initiala positionen sa att laget fér den farbara anordningen andras
roterande kring en given horisontell axel beroende pa huruvida den farbara
anordningen pa den initiala positionen pa ytan hos den cylindriska
konstruktionen ror sig i en medurs eller moturs riktning

2. Arbetssystemet inuti reaktor enligt krav 1, varvid

den farbara anordningen innefattar atminstone en ramstomme, en
farbar del som flyttar ramstommen langs den yttre ytan hos den cylindriska
konstruktionen, och en drivkraftsalstrare som formar ett fléde riktat fran den
cylindriska konstruktionens sida av ramstommen till dess bakre sida under
forflyttningen vilket orsakar att ramstommen blir bunden till den yttre ytan hos
den cylindriska konstruktionen.

3. Arbetssystemet inuti reaktor enligt krav 1 eller krav 2, varvid
den farbara anordningen ytterligare innefattar en forsta djupsensor
som mater vattendjupet under forflyttningen.

4. Arbetssystemet inuti reaktor enligt krav 3, varvid

den farbara anordningen ytterligare innefattar en andra djupsensor,
den andra djupsensorn ar anordnad pa den bakre sidan i férhallande till den
forsta djupsensorn i den farbara anordningens rérelseriktning fran den initiala
positionen.
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5. Arbetssystemet inuti reaktor enligt krav 4, innefattande

en rattande del som, genom en anpassning av rotationshastigheten,
rattar en forskjutning i rOrelseriktningen hos den farbara anordningen baserat
pa en jamférelse mellan avkanda resultat fran de férsta och andra
djupsensorerna.

6. Arbetssystemet inuti reaktor enligt krav 4, varvid

den farbara anordningen ytterligare innefattar tredje och fjarde
djupsensorer,

var och en av de forsta, andra, tredje och fjarde djupsensorerna ar en
lufttub som avkanner vattentryck,

de forsta och andra djupsensorerna ar 6ppna nedat i ett Iage da den
farbara anordningen rér sig i en medurs riktning fran den initiala positionen,
och

de tredje och fjarde djupsensorerna ar dppna nedat i ett lage da den
farbara anordningen rér sig i en moturs riktning fran den initiala positionen.

7. Arbetssystemet inuti reaktor enligt krav 2, varvid

den farbara anordningen ytterligare innefattar atminstone tva rullar pa
en yta hos ramstommen, ytan ar vinkelrat mot ramstommens bakre yta och
parallell med rorelseriktningen.

8 Arbetssystemet inuti reaktor enligt krav 1, varvid

monteringsenheten ar kapabel att ansluta den farbara enheten och en
ledning kopplad till den farbara enheten och innefattar en utvecklingsbar arm
som mekanisk for den farbara enheten i tryckkontakt med den cylindriska
konstruktionen, en lyftande del som satter den vertikala positionen relativt den
cylindriska konstruktionen, och ledningsorgan som matar och inhyser
ledningen enligt ett rorelsetillstand hos den farbara enheten.

9. Arbetssystemet inuti reaktor enligt krav 8, innefattande
en multiplexeringssignalenhet pa den lagre delen hos
monteringsenheten.

10.  Arbetssystemet inuti reaktor enligt krav 1, varvid
den barande enheten har en undervattenskran och en travers vilka ar
kapabla att bli fjarrstyrda.
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11.  Arbetssystemet inuti reaktor enligt krav 1, varvid
den barande enheten ar en fjarrstyrbar barande enhet kapabel att réra
sig under vatten.

12.  Ett arbetsforfarande inuti reaktor som utfr arbete, under
driftstopp av en karnreaktor i vilken en cylindrisk konstruktion &r anordnad
inuti ett reaktortryckkarl med dess axel riktad i en vertikal riktning, genom att
fa en arbetsenhet som ar monterad i en farbar anordning att réra sig l1angs
med en yttre vaggyta hos den cylindriska konstruktionen, varvid metoden
innefattar:

ett barande steg att bara monteringsenheten, som borttagbart
monterar den farbara anordningen fran ovan reaktortryckkarlet i ett tillstand
da den évre delen hos reaktortryckkarlet ar dppnad och reaktortryckkarlet ar
fyllt med vatten,

ett sattande steg dar den initiala positionen hos den farbara
anordningen pa den yttre vaggytan hos den cylindriska konstruktionen satts,

ett borttagande/monterande steg dar den farbara enheten tas
bort/monteras fran monteringsenheten,

ett arbetande steg dar den arbetande enheten tillats utféra arbete
genom att fa den farbara anordningen réra sig lang med den yttre ytan hos
den cylindriska konstruktionen, och

ett roterande steg dar monteringsenheten satter den farbara
anordningen pa den initiala positionen sa att laget fér den farbara
anordningen andras roterande kring en given horisontell axel beroende pa
huruvida den farbara anordningen pa den initiala positionen pa ytan hos den
cylindriska konstruktionen ror sig i en medurs eller moturs riktning.
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