ANORDNING FOR ATT JUSTERA HOJDEN PA EN BARARE I EN STICKUGN

DET TEKNISKA OMRADET

Uppfinningen avser en anordning i en stickugn for att justera den 6msesidiga
héjden hos ett stéll som innefattar horisontella, virmebevarande platar och ett
stall f6r brod. Uppfinningen avser ocksa en stickugn med en sadan anordning.

BAKGRUND

Det finns manga typer av ugnar, som alla har sina speciella fordelar. 1
traditionella stenugnar, som t.ex. pizzaugnar, placeras brédet pa en het
stenbotten. Den heta stenen varmer brédet underifran samtidigt som den heta
luften inuti ugnen varmer upp den 6vre delen av brédets omkrets. I
konventionella stickugnar placeras brodet istdllet pa platar som halls fast i ett
stall, vilket ska sattas in i en sakallad stickugn.

En stor férdel med en stickugn ar att den manuella hanteringen minimeras,
eftersom en stor méangd brod kan sittas in och tas ut ur ugnen i ett enda
arbetssteg. Vidare ar den energibesparande jamfort med en stenugn, eftersom
mycket virme forloras da ugnsdoérren sténdigt 6ppnas och stings hos en
konventionell stenugn.

Det finns emellertid férdelar med en konventionell stenugn som &r svara att
astadkomma med en stickugn. Exempelvis behéver vissa typer av bréd hettas
upp underifran for att fa ratt fyllighet eller konsistens.

BE 1 013 806 presenterar en bakugn som innefattar virmebevarande platar
arrangerade med ett visst avstand mellan sig, en ovanfér den andra. Ett stick
med bakplatar arrangerade pa samma avstand fran varandra, kan sedan
sattas in i ugnen, sa att varje plat med bréd kommer att placeras ovanfér en
varmebevarande plat. Bakugnen innefattar en anordning for att lyfta de
varmebevarande platarna, sa att avstandet mellan de virmebevarande platarna
och bakplatarna kan justeras och sa att de kan komma i kontakt med
varandra.

Anordningen i BE 1 013 806 ger ingen mojlighet att anpassa kontaktnivan
mellan bréden och de varmebevarande platarna, eftersom bréden finns pa
bakplatar. Vidare ar ett problem med anordningen i BE 1 013 806 att det &r
néstan omojligt att astadkomma en jamn viarme i ugnen.

SAMMANFATTNING

Ett syfte med uppfinningen ar att tillhandahalla en férbattrad stickugn utan en
del av de nackdelar som finns i den tidigare tekniken.

En forsta aspekt av uppfinningen avser en anordning i en stickugn for
justering av den inbdrdes héjden mellan ett stdll som innefattar horisontella,



varmebevarande platar och ett stick med brod, varvid anordningen innefattar
en forsta kopplingspunkt for att koppla till det virmebevarande stallet inuti
ugnen, en férsta drivenhet for att stilla om hojden hos den forsta
kopplingspunkten och de virmebevarande platarna i ndmnda stall fran ett
forsta, passivt lage till ett andra, aktivt ldge. Vidare inrattande av en andra
drivenhet, som innefattar en andra kopplingspunkt fér att koppla in sticket
med brod, varvid den andra drivenheten har inrdttats sa att den staller in
héjden hos den andra kopplingspunkten i forhallande till den forsta
kopplingspunkten och darigenom andrar héjden mellan de horisontella,
varmebevarande platarna i stéllet och sticket med brod.

En andra aspekt av uppfinningen avser en stickugn som innefattar en sadan
anordning.

Anordningen och ugnen som innefattar anordningen astadkommer en
forbattrad stickugn jamfort med ugnar enligt den tidigare tekniken. En férsta
férdel ligger i att ugnen ger mdgjlighet att erhalla en jamn varme i hela ugnen
och for alla de olika nivaerna med bréd i stickugnen, eftersom bade sticket och
stallet kan lyftas. Vidare erbjuder ugnen mdjlighet att anpassa avstandet
mellan de upplyfta bréden och de varmebevarande platar som &ar placerade i
ugnen. Dessa egenskaper ger en mycket god mojlighet att anpassa
bakningsprocessen till vilka som helst férutsattningar man énskar, medan de
samtidigt erbjuder méjligheten att erhalla forutsebara och upprepningsbara
forhallanden for pa varandra féljande bakningsprocesser.

Foéredragna utférandeformer av uppfinningen och dess férdelar kommer att
tydliggoras 1 den detaljerade beskrivningen och de underordnade patentkraven.

KORT BESKRIVNING AV RITNINGARNA

Uppfinningen, och ytterligare syften och férdelar med denna, kan bast forstas
med hjalp av den féljande beskrivningen, med hénvisning till de bilagda
ritningarna, varav:

Fig. 1 ar en schematisk sidovy 6ver en utférandeform av uppfinningen i ett
passivt lage,

Fig. 2 ar en schematisk sidovy 6ver utférandeformen i fig. 1 i ett aktivt
lage,
Fig. 3 ar en schematisk frontalvy 6éver en utférandeform av uppfinningen i

ett passivt lage,

Fig. 4 ar en detaljerad sidovy 6ver en utférandeform av anordningen enligt
uppfinningen i ett passivt lage,

Fig. 5 ar en detaljerad sidovy éver en utférandeform av anordningen enligt
uppfinningen i ett aktivt l1age och

Fig. 6 ar en vy ovanifran av anordningen enligt uppfinningen.



DETALJERAD BESKRIVNING

Uppfinningen avser en anordning 10 for att justera héjden hos ett stick med
bréd i en stickugn 1. I fig. 1 visas en utférandeform av en sadan anordning 10.
Tva upprattstaende still visas i figuren. Det férsta stéllet betecknas som ett
stéd 2. Stédet 2 innefattar ett antal horisontella, virmebevarande platar 3,
vilka befinner sig pa ett visst avstand fran varandra, féredraget pa jamnt
avstand. Det andra stéllet &r ett stick 4 med brod, vilket innefattar ett lika stort
antal nivaer med upplyfta bréd 5, vilka bars av ett flexibelt material 5a som
halls upp av sténger 5b, vilka &r sadana att det flexibla materialet 5a mellan
tva stanger 5b bildar en bddd som innehaller minst ett bréd 5. Nivderna med
stanger Sb och flexibelt material 5a befinner sig pa ett avstand fran varandra
som motsvarar avstandet mellan de virmebevarande platarna 3. I fig. 1 har
sticket 4 med brod satts in i stodet 2, sa att varje niva med upplyfta bréd 5
befinner sig ovanfér en varmebevarande plat 3 utan att vidréra denna.

Anordningen 10 har inrittats sa att man kan stélla in den inbérdes héjden
mellan de tva stéllen 2 och 4. I fig. 1 ar sticket 4 med brdd pa bottenniva, dvs.
hjulen 7 befinner sig pa ugnskammarens golv 9. Detta motsvarar ett passivt
lage i vilket det inte finns ndgon kontakt mellan de upplyfta bréden 5 och
motsvarande virmebevarande platar 3. Stodet 2 kan vara nagot lyft i det
passiva laget, vilket visas av att stodets hjul 6 hanger fritt ovanfér
ugnskammarens golv 9.

[ fig. 2 har anordningen 10 f6r hdjdinstéllning flyttats till ett andra, aktivt lage i
vilket bade stédet 2 och sticket 4 har lyfts upp i férhallande till laget i fig. 1.
Stodet 2 har lyfts mera an sticket 4, sa att de virmebevarande platarna 3 hos
stédet 2 har lyfts till kontakt med motsvarande nivaer av upplyfta brod 5.

Som man kan se i fig. 2, har bade stédet 2 och sticket 4 med brod lyfts i fig. 2.
Vidare ar det genom skillnaden i hdjden pa stodets 2 hjul 6 och hjulen 7 pa
sticket 4 med brod tydligt att stédet 2 har lyfts mera &n sticket 4 med bréd. For
att astadkomma denna differentierade lyftning inkluderar anordningen 10 fér
hojdinstéllning tva separata men sammanlidnkade drivenheter 11 och 12.

Den férsta drivenheten 11 innefattar en férsta kopplingspunkt 13 f6r koppling
till det virmebevarande stodet 2 och den andra drivenheten 12 innefattar en
andra kopplingspunkt 14 for koppling till sticket 4 med bréd. Den forsta
kopplingspunkten 13 {f6r koppling till det virmebevarande stédet 2 kan vara av
en relativt fixerad typ som inte ar avsedd f6r regelbunden losskoppling. Idén
med de virmebevarande platarna 3 ar namligen att de ska ldmnas i ugnen sa
att de bevarar sin inneboende varme mellan tva pa varandra féljande
bakningsférlopp. Eftersom ugnen i sig kan vara en stickugn med generell
anvandning kan det emellertid vara av intresse att kunna dra ut det
varmebevarande stédet 2 vid tidpunkter nar det inte behdvs i den aktuella
bakningsprocessen. Darfér kan den forsta kopplingspunkten 13 vara en
relativt fixerad koppling, t.ex. med skruvar. Den kan dock ocksa inkludera
nagon form av snéppfaste. I vilket fall som helst kdnner en person skicklig



inom omradet till ett antal kopplingsférfaranden som enkelt kan anvindas i
systemet enligt uppfinningen. Uppfinningen &r inte begransad till en sarskild
typ av kopplingsanordning.

Den andra kopplingspunkten 14 ar foredraget av en typ som 4r enklare att
koppla till sticket 4 med brod. I fig. 3 framgar tydligt att den visade
utférandeformen av kopplingspunkt 14 bestar av tva hakar pa ett visst avstand
fran varandra, i vilka en horisontell stang 8 hos sticket 4 med bréd passar in
automatiskt nér sticket fors in i ugnen 1. I fig. 1 syns endast en krok, medan i
fig. 3 bada de krokar som utgér den andra kopplingspunkten 14 syns. I den
visade utférandeformen inkluderar krokarna en spalt, i vilken den horisontella
stangen 8 hos sticket 4 med bréd enkelt passar in. Spalten hos den andra
kopplingspunkten 14 innefattar en tolerans, sa att olika stick 4 med nagot
olikartad hdjd kan passa i den.

I fig. 1 och fig. 3 finns en spalt under den horisontella stangen 8, i férhallande
till krokarna i kopplingspunkt 14. I fig. 2 ddremot har spalten under stang 14
reducerats till noll, sa att den horisontella stangen vilar pa krokarna hos den
andra kopplingspunkten 14. Sticket 4 lyfts med den horisontella stangen 8 i
namnda kopplingspunkt 14 till ett aktivt 14ge, vari sticket 4 hinger fritt i
luften. I denna position finns istéllet en spalt ovanfér den horisontella stangen
8 i férhallande till krokarna i kopplingspunkt 14.

I fig. 2 framgar det vidare, t.ex. genom jamférande av brodens 5 héjd i
forhallande till de virmebevarande platarnas 3 hojd, att stédet 2 har lyfts i
hégre grad an sticket 4. Skillnaden i lyfthojd motsvarar huvudsakligen den
inledande spalten under den horisontella stangen 8 i férhallande till krokarna i
kopplingspunkt 14. Detta beror pa det faktum att den férsta drivenheten 11
lyfter bada kopplingspunkterna 13 och 14 samtidigt och i samma utstrackning.
Dérfér kommer sig hoéjdskillnaden av att sticket 4 inte lyfts forrdan den andra
kopplingspunkten 14 har hdjts sa att den kommer i kontakt med den
horisontella stangen 8 hos stick 4. Som det emellertid kommer att beskrivas
nedan, beror en del av héjdskillnaden ocksa pa funktionen hos den andra
drivenheten. Funktionen hos den forsta och den andra drivenheten 11 och 12
kommer att beskrivas i detalj nedan, med héanvisning till fig. 4 till fig. 6.

I den visade utférandeformen har den forsta och den andra drivenheten 11 och
12 anordnats pa ovansidan av ugnen och kopplats till ugnens inre genom
axlarna 25 och 26. Axlarna 25 och 26 har anordnats sa att de striacker sig
genom ugnens 1 isolering 29.

I fig. 4 &r anordningen 10 for hojdinstallning placerad i det passiva liaget som
motsvarar det lage som visas i fig. 1. Fig. 5 &r en tvarsnittsvy av anordningen
10 for hojdinstéllning, i vilken anordningen visas i det aktiva lige som
motsvarar det lage som visas i fig. 2. Den forsta drivenheten 11 har anordnats
for att flytta sticket 4 och stodet 2 mellan det aktiva och det passiva laget,
medan den andra drivenheten 12 har anordnats for att i det aktiva laget
finjustera laget hos de upplyfta bréden 5 i férhallande till de virmebevarande
platarna 3.



Som det framgar av fig. 4 ger det passiva laget en spalt mellan broden 5 och de
viarmebevarande platarna 3. Denna spalt ar till nytta, eftersom den tillater
sticket 4 att flyttas in och ut ur ugnen obehindrat. Det kan vara viktigt att
spalten ar tillrackligt stor for att forhindra att materialet 5a, vilket haller fast
bréden 5, hindras fran att komma &t platarna 3. Aven den minsta kontakt kan
namligen leda till att materialet halls tillbaka, sa att bréden deformeras, dvs.
inte far ett symmetriskt tvarsnitt.

Den forsta drivenheten 11 innefattar en forsta aktiveringsmekanism 15 (se fig.
6), vilken har anordnats sa att den roterar runt en kamaxel 21, vilken i sin tur
har anordnats sa att den glider inuti en kam 22. I fig. 4 4r kamaxeln 21 i en
lagre position, medan den i fig. 5 har roterat 90° till ett 6vre lage. Kamhuset 23,
vilket innefattar kammen 22, hindras fran att rotera av skruvar 24, vilka visas
i fig. 5. Vidare ar kamaxeln 21 kopplad till en yttre lyftaxel 25. Kopplingen av
kamaxeln 21 till den yttre lyftaxeln 25 innefattar ett axiallager 28 som tillater
att kamaxeln 21 roterar i forhallande till den yttre lyftaxeln 25 men som
férhindrar axiell, dvs. vertikal, rorelse mellan dem. Eftersom kamaxeln 21
roterar 1 kammen 22 och tvingas rora sig vertikalt som en funktion av
kammens profil, férflyttas den yttre lyftaxeln 25 tillsammans med den i vertikal
riktning.

Som det syns i fig. 4 och fig. 5 ar den yttre lyftaxeln 25 kopplad till den férsta
kopplingspunkten 13. Den andra kopplingspunkten 14 ar 4 andra sidan
kopplad till en inre lyftaxel 26, vilket befinner sig inuti den yttre lyftaxeln 25.
Bade den yttre och den inre lyftaxeln 25, 26 paverkas av rorelsen hos den
férsta drivenheten 11. Den forsta drivenheten 11 paverkar emellertid inte det
inbérdes forhallandet mellan den yttre och den inre lyftaxeln 25, 26. Detta
inbordes férhallande styrs istéllet av den andra drivenheten 12.

Den andra drivenheten 12 innefattar en andra aktiveringsmekanism 16, vilken
anordnats sa att den paverkar det inbérdes forhallandet mellan den yttre och
den inre lyftaxeln 25, 26 for forflyttning av griparmen som utgér den andra
kopplingspunkten 14 till olika funktionslégen.

Den inre axeln 26 &r anordnad sa att den glider i den yttre axeln 25, varvid en
foérsta, undre dnde av den inre axeln 26 innefattar den andra
kopplingspunkten 14. Den 6vre &nden av den inre axeln 26 ar kopplad till och
drivs av den andra drivenheten 12, vilken driver den inre axeln 26 i forhallande
till den yttre axeln 25.

Den andra drivenheten 12 innefattar tva varandra motstaende vinklade ramar
32 och 33. 1 fig. 6 framgar det att en inre ram 32 placerats i en yttre ram 33
och att den andra aktiveringsmekanismen 16 har anordnats i den yttre ramen
33, med en forsta dnde 16a fast vid insidan av den yttre ramen 33 och med en
andra motsatt &nde 16b fast vid utsidan av den inre ramen 32. Nar den andra
aktiveringsmekanismen 16 striacks ut skjuts darfor den inre ramen 32 at
vanster L (i den vy som visas i fig. 6) samtidigt som den yttre ramen 33 skjuts
at hoger R. Aktiveringsmekanismen skjuter med andra ord ramarna i motsatta
riktningar.



I fig. 4 visas den andra drivenheten 12 i sitt l1agsta lage, dvs. det 6vre lagret 35
stods av de raka komponenterna 32a, 33a hos den inre respektive den yttre
ramen 32, 33. I detta ldge ar aktiveringsmekanismen 34 helt tillbakadragen. I
fig. 5 daremot har aktiveringsmekanismen 34 striackts ut, sa att ramarna 32
och 33 har skjutits isdr, varvid det 6vre lagret 35 har lyfts nagot i férhallande
till ett undre lager 36 och vilar pa de lutande delarna 32b, 33b hos den inre
respektive den yttre ramen 32, 33. Det 6vre lagret 35 ar kopplat till den inre
axeln 26 och det undre lagret 36 ar kopplat till den yttre axeln 25. En rorelse
hos det 6vre lagret 35 i féorhallande till det undre lagret 36 innebéar darfér en
rorelse hos den inre axeln 26 i forhallande till den yttre axeln 25. Eftersom
axlarna 25, 26 ar kopplade till olika kopplingspunkter 13, 14 betyder en
rorelse hos den andra aktiveringsmekanismen 16 att kopplingspunkterna rér
sig i forhallande till varandra och darfor gor dven stédet 2 och sticket 4 det.

Som det férklarats ovan ger den andra drivenheten 12 méjlighet att finjustera
stickets 4 lage i forhallande till stédet 2, for att astadkomma en 6nskad
kontaktyta mellan bréden 5 och de virmebevarande platarna 3. Justering av
den andra drivenheten 12 kan utf6ras for varje enskild bakningsprocess. En
férdel med den presenterade utférandeformen av uppfinningen &r emellertid att
det inte ar nédvandigt att justera den andra drivenheten 12 mellan pa
varandra féljande bakningsférlopp om en vél fungerande kontaktniva har
etablerats mellan bréden 5 och de varmebevarande platarna 3.

Som det syns i fig.1 och fig. 2 tillater formen pa den andra kopplingspunkten
14 en viss frihet for justering av den andra drivenheten 12 i férhallande till den
horisontella stangen 8 hos sticket 4. Spalten hos kopplingspunkt 14 motsvarar
namligen det mojliga laget for den andra drivenheten 12 pa ett siddant sitt, att
den horisontella stangen 8 passar in i den andra kopplingspunkten 14 oavsett
laget for den andra drivenhetens 12 aktiveringsmekanism. Darfér kan sticket 4
séttas in i och dras ut ur den andra kopplingspunkten 14 oberoende av den
andra drivenhetens 12 lage. A andra sidan kan det bara dras ut fran ugnen om
den forsta drivenheten &r i sin lagre position, sa att hjulen 7 pa sticket ar i
kontakt med ugnskammarens golv. Om olika instick 4 med olika héjd anvinds
iugnen 1 kan sticken utrustas med en identitetskod, som t.ex. en RFID-kod,
en streckkod eller liknande. En sadan identitetskod skulle géra det mojligt att
enkelt identifiera alla instick och att i det enskilda fallet justera den andra
drivenheten 12 till en férbestadmd hdjd. Justeringen i det enskilda fallet skulle
kunna astadkommas med hjalp av en processor ansluten till nAimnda
drivenhet.

Den andra drivenheten 12 ar kopplad till ett fast kamhus 23 hos den forsta

drivenheten 11 via en ledarm 37. Ledarmen 37 hindrar den andra drivenheten
13 fran att rotera.

Tva utférandeformer av den forsta drivenheten 12 visas i fig. 6. Dessa kan
anvandas oberoende av varandra och normalt &r bara en av dem del av
anordningen. Den f6rsta utférandeformen av den forsta drivenheten 12
innefattar en forsta aktiveringsmekanism 15, vilken har anordnats sa att den
roterar kamaxeln 21. I fig. 6 ar aktiveringsmekanismen 15 i sin mest
tillbakadragna position, dar kamaxeln 21 befinner sig i den lagsta delen av



kammen 22, motsvarande laget i fig. 4. Nar aktiveringsmekanismen 15 stracks
ut kommer aktiveringsarmen 17 att verka pa kamaxelns 21 foérlangning 20. I
typfallet roterar kamaxeln 21 ett kvarts varv, dvs. 90°, sa att kamaxelns 21
forlangning 20 kommer att peka nedat i fig. 4.

I den andra utférandeformen av den forsta drivenheten 12 styrs kamaxelns 21
férlangning 20 genom 6ppning och stangning av ugnsdoérren 18. En tapp 19
har anbringats pa dérren och kopplats till kamaxelférlingningen 20 via en arm
27. Lage och vinkel hos tappen 19 anpassas, sa att den 6nskade rotationen av
kamaxeln 21 astadkoms genom att ugnsdorren 18 6ppnas helt och hallet.
Dessutom kan ett motviktsarrangemang anordnas. Stddet 2, inklusive de
varmebevarande platarna 3, ar tamligen tungt, sa att det ar svart att lyfta med
handkraft genom att stdnga dérren. Ett motviktsarrangemang kan balansera
vikten hos stédet 2 och reducera den kraft som behévs for att lyfta det till en
lamplig niva. Inget motviktsarrangemang visas i figurerna. Det torde sta klart
fér en inom omradet skicklig person hur ett sadant system ska tillAmpas, sa
att en detaljerad presentation av det kan uteslutas ur denna beskrivning.

I fig. 6 visas en roterande drivanordning 40. Drivanordningen 40 innefattar en
motor 41, som driver ett drivhjul 42, vilket genom en &ndl6s rem 43 ar kopplat
sa att det driver ett andra drivhjul 44, vilket ar fast kopplat till den yttre axeln
25. Dérfor driver den roterande drivanordningen 40 den yttre axeln 25. Som
det har férklarats ovan har den férsta och den andra drivenheten 11, 12
anordnats sa att de ar kopplade till respektive den yttre 25 och den inte axeln
26, pa ett satt som tillater axlarna att rotera.

Den forsta drivenheten 11 &r kopplad till den yttre axeln 25 genom kamaxeln
21, vilken har anordnats sa att den ar kopplad till den yttre axeln via ett
axiallager 28 som tillater den yttre axeln 25 att rotera i férhallande till
kamaxeln 21 (jfr. fig. 5). Den andra drivenheten 12 &r kopplad till den inre
axeln 26 via ett 6vre axiallager 35 och till den yttre axeln 25 via ett undre
axiallager 36. Darigenom &ar den andra drivenheten 12 ocksa kopplad till
axlarna 25, 26 pa ett satt som tillater axlarna 25, 26 att rotera.

Det ar att féredra att den inre axeln 26 och den yttre axeln 25 ar kopplade till
varandra pa ett saddant satt att de roterar tillsammans. Denna koppling kan
besta av ett spar och en kam mellan axlarna 25, 26 eller av ndgon annan typ
av konventionellt arrangemang f6r att forhindra att tva parallella axlar roterar i
féorhallande till varandra.

Genom drivanordningen 40 ar det f6ljaktligen méjligt att fa de bada
kopplingspunkterna att rotera tillsammans. Detta &ar en stor férdel, eftersom
det innebar att stédet 2 och sticket 4 kan rotera tillsammans under en
bakningsprocess. Detta ar fordelaktigt eftersom det 4r nadstan omdéjligt att
astadkomma en jdmn varme inuti en stickugn, och bréden skulle i annat fall
inte vdrmas upp jamnt. Detta problem l6ses genom att instick och stéd roterar
tillsammans, da detta betyder att bréden flyttas runt inne i ugnen och
dérigenom i regelbundna intervall passerar genom zoner med nagot olika
temperaturer. Sadan vaxlande uppvarmning ar inget problem i jamférelse med
problemet med en statisk temperaturskillnad.



I en ej visad utférandeform kan kammen 22 innefatta en fé6rdjupning i vilken
kamaxeln 21 kan passas in for att sénka stodet 2 hela vagen ner till
ugnskammarens golv 9. Detta lage &r anvandbart om stodet 2 ska kopplas till
eller tas loss fran den forsta kopplingspunkten 13. Liaget behéver emellertid
inte anvandas mellan tva pa varandra féljande bakningsforlopp om stdédet ska
anvandas i bada dessa forlopp.

Uppfinningen har ovan beskrivits med hénvisning till speciella
utférandeformer. Det torde emellertid sta klart fér en person skicklig inom
omradet, att inom uppfinningens omfattning andra utférandeformer kan
anvandas for att astadkomma samma resultat. Uppfinningen begriansas darfér
inte av dessa utférandeformer, den begréansas istillet enbart av de bifogade
patentkraven.
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