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PATENTKRAV

1.

Anordning for inspektion och/eller underhall av ett rotorblad hos ett vindkraftverk,
omfattande en ramkonstruktion (10), en lyftinrdttning (5) och en vid
ramkonstruktionen anordnad funktionsenhet (2), varvid lyftinrittningen (5) ar
anordnad att forankras i vindkraftverkets dvre dnde, foretriidesvis i vindkraftverkets
nacelle (9), och kunna lyfta/sdnka ramkonstruktionen (10) vertikalt utmed
vindkraftverkets torn (7), samt vilken ramkonstruktion (10) #r en sluten
ramkonstruktion och ir anordnad att kunna omsluta atminstone merdelen av
bladet (8) tvirs dess langdriktning pa sé sitt att funktionsenheten (2) kan bringas
tillréckligt ndra rotorbladet (8) for att kunna utfsra underhall pa dess yta, varvid
nidmnda ramkonstruktion (10) utgér en obemannad littviktskonstruktion
kdnnetecknad av att ramkonstruktionen (10) har en visentligen avling form
samt att anordningen ir anordnad med dtminstone ett drivaggregat (51) for
vertikalforflyttning av ramkonstruktionen och anordnad att kunna man&vreras med
en fjdrrstyrningsenhet (12),vilken anordning vidare omfattar vinklingsbara lyft-
ok (4) som ir infésta i ramkonstruktionen (10), och som ir férbunden med
nimnda lyftinrittning (5), foretridesvis via nimnda drivaggregat (51), samt
vilka lyft-ok (4) omfattar en balanseringsanordning (40) anordnad att justera
liiget for lyftinrittningens (5) infistningspunkt vid nimnda lyft-ok (4), samt
dir anordningen omfattar en styrenhet (3) anordnad att stédja anordningen
(1) mot vindkraftstornet (7).

Anordning enligt krav 1, varvid lyftinréttningen (5) omfattar tminstone tva
lyftband (5), foretrddesvis bestaende av ett polyestermaterial, som vardera i sin ena
dnde dr forbunden med ndmnda lyft-ok (4) och i sin andra #nde #r forankrad i
vindkraftverket, foretrddesvis vindkraftverkets nacelle (9), och mer foredraget i ett i

nacellen befintligt inféstningsorgan.

. Anordning enligt krav 2 eller 3, varvid ndmnda lyftband (5) omfattar kuggar for att

underlitta vertikal forflyttning av ramkonstruktionen (10) lingsmed tornet (7).

Anordning enligt krav 3, varvid nimnda drivaggregat (51) omfattar en drivmotor
(52) med en kuggforsedd matarmekanism (54) vilken matar lyftbanden (50).
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10.

11.

Anordning enligt nagot av foregéende krav, varvid nimnda funktionsenhet (2)
omfattar ett flertal munstycken (20), varvid varje munstycke (20) 4r placerat s4 att
det kan rikta en vitskestréle visentligen vinkelrétt mot rotorbladets (8) yta.

Anordning enligt ndgot av foregaende krav, varvid nimnda funktionsenhet (2)
omfattar dtminstone en sensor och/eller kamera for att lokalisera rotorbladets (8)

position i forhallande till ramkonstruktionens (10) lige.
Anordning enligt nagot av foregéende krav, anordnad att vara ihopfillbar.

Anordning enligt ndgot av foregdende krav, anordnad med en styr/reglerenhet (11)
anordnad att styra funktionen av atminstone nagra, helst alla, styr/reglerbara enheter
anordnade vid anordningen (1), antingen per automatik medelst egen mjukvara,

eller via ndamnda fjirrstyrningsenhet (12).

Anordning enligt négot av foregédende krav, anordnad att kunna positioneras fran
markniva via styrdon (6A, 6B).

Anordning enligt nigot av foregdende krav, omfattande en totalvikt pa hogst 150
kg, foretradesvis hogst 125 kg.

Metod for att inspektera och/eller utfora underhall pa ett rotorblad hos ett
vindkraftverk, omfattande stegen att:
a. positionera ett av vindkraftverkets rotorblad (8) parallellt med tornet (7),
b. tillhandahélla en anordning (1) enligt ndgot av kraven 1 — 10,
c. forankra anordningen (1) i vindkraftverkets nacelle (9) via lyftinrittningen
(5),
d. lyfta anordningen (1) vertikalt utmed vindkraftverkets torn (7) till dess att
ramkonstruktionen (10) méter rotorbladets (8) vingspets (80),
¢. positionera ramkonstruktionen (10) sa att den omsluter rotorbladet (8) tvirs
rotorbladets ldngdriktning, och
f. nyttja funktionsenheten (2) for att utfora underhall pa rotorbladet under det
att ramkonstruktionen fors vertikalt lingsmed bladet mellan vingspetsen
(80) och bladets (8) rot (81).



12. Metod, enligt patentkrav 11, varvid anordningen (1) kontrolleras utan bemanning pa

sjdlva anordningen (1), medelst anvéndning av en fjérrstyrningsenhet (12).
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