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Patentkrav

1.

Forfarande for framforande av ett fordon (100), wvarvid
namnda fordon (100) innefattar en motor (101), och wvarvid
ndmnda motor (101) selektivt kan sammankopplas med
dtminstone en drivaxel (104, 105) f6r avgivning av
drivkraft till ndmnda drivaxel (104, 105) f&r framfdrande
av namnda fordon (100), férfarandet innefattar att, wvid
framférande av namnda fordon (100):

- bestdmma huruvida fordonet (100) narmar sig en
nedfdrslutning, och

- ndr fordonet (100) ndrmar sig ndmnda nedfdrslutning,
frikoppla namnda motor (101) fran namnda atminstone en
drivaxel (104, 105) innan fordonet (100) ndr niamnda
nedférslutning kdnnetecknat av att ndr namnda fordon
(100) né&r namnda nedfdrslutning:

- bestdmma huruvida fordonets (100) hastighet kommer att
uppnd en for nadmnda fordon (100) inst&lld maximalt
tilldten hastighet vid framfdrande med nadmnda motor (101)
frikopplad frén namnda drivaxel (104, 105), och

- om fordonet (100) kommer att uppnad ndmnda maximalt
tilldtna hastighet f6r namnda fordon (100), framfora
namnda fordon (100) atminstone delvis i1 namnda
nedfoérslutning med ndmnda forbrdnningsmotor (101)
sammankopplad med nadmnda drivaxel (104, 105), med
bradnsletillforsel till namnda forbrdnningsmotor (101)

avstangd.

Forfarande enligt krav 1, vidare innefattande att:
- utfdra namnda bestdmning med hjdlp av atminstone en 1

fordonets (100) styrsystem anordnad styrenhet (130).

Forfarande enligt krav 1 eller 2, vidare innefattande
att:

- bestdmma en foérsta position (A;), utgdrande en position
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vid vilken namnda motor (101) ska frikopplas fran nimnda

dtminstone en drivaxel (104, 105).

Forfarande enligt krav 3, vidare innefattande att:

- bestdmma namnda forsta position (A;) baserat pa en
bestamning av den hastighet fordonet (100) kommer att ha
nar fordonet (100) nar ndmnda nedfdrslutning, och/eller
en bestdmning av den hastighetsminskning ndmnda fordon
(100) kommer att genomgd fran ndmnda forsta position (A;)

till dess att fordonet (100) nar ndmnda nedférslutning.

Forfarande enligt krav 3 eller 4, vidare innefattande
att:

- bestdmma ndmnda forsta position (A;) baserat pa en
maximalt tilldten hastighetsminskning fér nidmnda fordon
(100) och/eller en minsta tilldten hastighet f&r namnda
fordon (100) innan fordonet (100) ndr namnda

nedfdrslutning.

Forfarande enligt nagot av kraven 1-5, vidare
innefattande att:
- bestamma fordonets (100) forvantade hastighet vid,
och/eller foérvantade hastighetsminskning till,
nedfdrslutningens bdrjan for ett flertal positioner (A;),
och
- frikoppla nadamnda motor (101) fran nadmnda atminstone en
drivaxel (104, 105) vid en position (A;) foér vilken det
bestdms att fordonet (100) vasentligen kommer att genomga
en maximalt tillaten hastighetsminskning och/eller
vasentligen na en minsta tilldten hastighet innan

fordonet (100) ndr ndmnda nedfdrslutning.

Forfarande enligt ndgot av kraven 5-6, varvid namnda
maximalt tilldtna hastighetsminskning och/eller minsta
tillatna hastighet bestdms atminstone delvis baserat péa

den tidsférlust som orsakas av hastighetsminskning vid
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10.

11.

12.

namnda frikoppling av namnda motor (101) fran n&mnda

atminstone en drivaxel (104, 105).

Forfarande enligt nagot av kraven 5-7, varvid namnda
maximalt tillatna hastighetsminskning och/eller minsta
tilldtna hastighet bestams atminstone delvis baserat pa
den hastighetsdkning ndmnda fordon (100) forvantas

genomgad 1 nadmnda nedfdérslutning.

Forfarande enligt nadgot av kraven 1-8, vidare
innefattande att:

- bestdmma huruvida fordonet (100) kommer att framfoéras i
en nedfdrslutning samt ndr namnda motor (101) ska
frikopplas fran nadmnda atminstone en drivaxel (104, 105)
med hjdlp av data avseende fordonets framforvarande
fédrdvag, sasom data avseende lutningen fér fordonets
(100) framférvarande fdrdvag, och/eller med hjalp av data
avseende topografin for fordonets (100) framfdrvarande

fardvag och/eller fordonets (100) position.

Forfarande enligt nadgot av fdregdende krav, vidare
innefattande att, ndr namnda fordon (100) nadr niamnda
nedfdérslutning:

- framfdra nédmnda fordon (100) i n&mnda nedfdrslutning
med namnda fdérbranningsmotor (101) frikopplad fran namnda

atminstone en drivaxel (104, 105).

Forfarande enligt nagot av féregaende krav, vidare
innefattande att, ndr namnda fordon (100) ndr slutet av
namnda nedfdrslutning, framfoéra fordonet (100) med
forbranningsmotorn (101) frikopplad fran ndmnda
atminstone en drivaxel (104, 105) &tminstone s& ldnge som
fordonets (100) hastighet overstiger en installd

hastighet (vee).

Forfarande enligt ndgot av fdregdende krav, vidare

innefattande att bestdmma en forsta position (A;),
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14.

15.

16.

utgdrande en position vid vilken ndmnda motor (101) ska
frikopplas fran ndmnda atminstone en drivaxel (104, 105),
varvid namnda fdrsta position (A;) bestdms atminstone
delvis baserat pa en kostnadsfunktion med en viktning av
brédnslebesparing vid frikoppling och tidsférlust vid

frikoppling.

Forfarande enligt ndgot av fdregdende krav, vidare
innefattande att stdnga av namnda motor (101) under
atminstone en del av den tid ndmnda motor (101) &r

frikopplad frén né&mnda &tminstone en drivaxel (104, 105).

Datorprogram innefattande programkod, vilket ndr ndmnda
programkod exekveras i en dator astadkommer att namnda

dator utfér férfarandet enligt nagot av patentkrav 1-13.

Datorprogramprodukt innefattande ett datorldsbart medium
och ett datorprogram enligt patentkrav 14, varvid namnda

datorprogram &r innefattat i nadmnda datorlidsbara medium.
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