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HAFTAPPARAT

Tekniskt omrade

Foreliggande uppfinning hanfor sig till en hiftapparat for att med en
klammer, vilken omfattar en ryggdel och déremot vinklade klammerben,
hifta ett arbetsstycke, sdsom en pappersbunt, dirvid klammern av en i
héftapparaten anordnad drivare drivs frin en klammerkassett genom
arbetsstycket till ett ldge i vilket klammerbenen penetrerar arbetsstycket,
vilken hiftapparat ocksd omfattar en stiddel utrustat med ett
klipparrangemang vilken stiddel och klipparrangemang rér sig i en fram
och atergdende rorelse relativt klammerkassetten mellan ett arbetslige och
ett viloldge dérvid rérelsen har en bestdmd riktning och dér
klipparrangemanget i arbetslédget klipper av klammerbenens Overskottslangd
dd klammerbenen penetrerat arbetsstycket, samt en behallare for
uppsamling av de avklippta 6verskottsdelarna, dirvid det mellan
klipparrangemanget och behallaren 16per en rinna med en bestimd
langdriktning, genom vilken de avklippta bendelarna transporteras till
behallaren.

Teknikens stdndpunkt

Héftapparater av inledningsvis angivet slag ér tidigare kinda. S3 till
exempel visas sddana i US 4, 844, 319, EP 1 834 745 och EP 1 779 977 for
att bara némna ndgra. Nackdelen med dessa tidigare hiftapparater 4r att
rannan dr fast monterad till hiftapparaten. Detta medfor att héftapparaten da
den anvinds méste vara s placerad relativt horisontalplanet att de avklippta
klammerbenen férs genom rdnnan av den paverkan som tyngdkraften
astadkommer. Detta medfor att valméjligheterna for hiftapparatens
placering relativt horisontalplanet blir begriansade. I EP 1 834 745 visas en
héftapparat i vilken rdnnan &r fast férbunden till stiddelen och dr rinnan
foljer stdddelen i dennas rérelse. Detta medfor att valmojligheterna for
haftapparatens placering relativt horisontalplanet 6kas nagot. I EP

17779 977 visas en héftapparat som uppvisar dubbla och separata rinnor
vilket dven detta medfor att valmdjligheterna fér héftapparatens placering
relativt horisontalplanet okas.
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Emellertid, samtliga tidigare hiftapparater tillhandah&ller en 16sning, i
vilken mdjligheten att placera héftapparaten i varierande lutningar relativt
horisontalplanet, med bibehallandet av siker transport av de avklippta
benen till behdllaren, 4r begrinsad.

Problem

Det foreligger dérfor ett behov av att tillhandahalla en hiftapparat som ir si
konstruerad att den kan anvindas med bibehéllen funktion av benklipps
transport genom rannan inom en storre variation av lutningsvinklar mellan
héftapparaten och horisontalplanet.

Uppfinningen

Den nu f6religgande uppfinningen tillhandahéller en hiftapparat som
tillhandahaller en 16sning som Gvervinner problemen med tidigare
hiftapparater. Uppfinningen tillhandahdller en héftapparat av i inledningen
angivet slag vilken kdnnetecknas av att rinnan ir vridbart anordnad till
héftapparaten.

Uppfinningen kéinnetecknas ocksé av att rdnnan uppvisar en hylsa vilken ar
vridbart kopplad kring en till hiftapparaten anordnad axel vilken axel foljer
klipparrangemangets fram och dtergdende rérelse.

Uppfinningen kénnetecknas dven av att nimnda hylsa utgéres av en Oppen
hylsa.

Uppfinningen kénnetecknas ocksé av att nimnda axel roterar.

Vidare kdnnetecknas uppfinningen av att nimnda axel har ett icke cirkulirt
tvérsnitt,

Uppfinningen kénnetecknas vidare av att rinnan uppvisar en axel vilken ir
vridbart kopplad till en hylsa anordnade till hiftapparaten och vilken hylsa
foljer klipparrangemangets fram och &tergiende rorelse.
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Kinnetecknande for uppfinningen ir ocks4 att vinkeln mellan
rérelseriktningen av klipparrangemanget och rinnans lingdriktning varierar
i beroende av var i den fram och atergdende rorelsen klipparrangemanget
befinner sig.

Kortfattad figurbeskrivning

Uppfinningen skall hirefter beskrivas med hinvisning till bifogade figurer i
vilka:

Fig.1 &r en schematisk vy av en héftapparat utrustad med foreliggande
uppfinning, i vyn befinner sig héaftapparatyen i sitt vilolige;

Fig.2 dr en till figur 1 motsvarande vy i vilken hiftapparaten befinner sig i
sttt arbetslige;

Fig. 3- 6 dr vyer vilka i detalj visar for uppfinningen visentliga detaljer och

Fig. 7 dr en detalj vy av en hiftklammer.

Foredragen utforingsform

Figur 1 visar mycket schematiskt en hiftapparat 1 som omfattar
foreliggande uppfinning. I figuren visas tydligt endast sddana delar som ir
nodvéndiga for en riktig forstielse av uppfinningen. Delar och I6sningar
som dr uppenbara f6r fackmannen visas endast schematiskt. I figuren visas
héftapparaten i ett viloldge och ur figuren framgér att hiftapparaten
omfattar en underdel 2 och en 6verdel 3 vilka dr med en axel 4 vridbart
férbundna med varandra. I underdelen 2 ér anordnat en klammerkassett 5
vilken inrymmer klammer vilka inte framgér ur figuren p annat sitt 4n att
det schematiskt visas en klammer 6 vilken ir i sitt idrivningslige. I
overdelen 3 dr anordnat en motor M vilken Gver ett linkarrangemang 7 r i
aktiv forbindning med en hdvarm 8 vilken ir i en forsta dnde 9 vridbart
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kopplad till axeln 4. Havarmen 8 &r i sin till den f6rsta inden 9 motstdende
dnde 10 kopplad till en drivare 11 anordnad i eller i anslutning till kassetten
5. Tunderdelen 4r vidare anordnat en behéllare 12 vars funktion kommer att
framga ur den fortsatta beskrivningen. Overdelen 3 omfattar en stiddel 13
vilken omfattar ett klipparrangemang 14. Mellan stiddelen 3 och beh&llaren
12 16per en rdnna 15 vilken &r med en kopplingsanordning 16 vridbart
kopplad till 6verdelen 3 i den riktning som markeras med dubbelpilen V.
Kopplingsanordningen omfattar en ldngstriackt hylsa 17 som med en
mellanliggande ldnk 18 &r i vridfast forbindning med rinnanl15. I
kopplingsanordningen ingér dven en axel 19, kopplad till 6verdelen 3, kring
vilken hylsan 17 &r kopplad. Fran motorn M stricker sig ett forsta
transmissionsorgan 20 vilket roterar ett hjul 21 roterbart kopplat till
overdelen . Frén hjulet 21 16per ett andra transmissionsorgan 22 vilket &r
kopplat till ett nav 23 forbundet med axeln 19. Axeln 19 &r roterbart infast
till dverdelen 3. I figuren framgar dven ett arbetsstycke 24 vilket
foretriddesvis bestdr av tvé eller flera ark och vilka med hiftapparaten skall
hiftas samman med en héftklammer 6. Genom att 6ver och underdel 4r
relativt varandra vridbart sammankopplade med axeln 4 kan 6verdelen
relativt underdelen roras i en fram och &tergdende hiftningsrérelse vilken
har en riktning som markeras med dubbelpilen H. Med den streckade linjen
A-A visas ldngdlinjen av rénnan 15 sisom framgar bildar lingdlinjen A-A
vinkeln a mot hiftningsrérelsens riktning H.

Figur 7 visar en klammer 6 vilken omfattar en ryggdel 25 och mot
ryggdelen vinklade ben 26.

Med hénvisning till figur 2 si har i denna figur motorn M drivit 6verdelen 3
mot underdelen 2 i hiftrorelsen fran det viloldge som héftapparaten befinner
sig i1 figur 1 till ett arbetsldge i vilket den befinner sig i i figur 2. Vidare
framgér ur figuren att havarmen 8 har med drivaren 11 drivit klammern 6
genom arbetsstycket 24 och klammerben 26 stricker sig in i stiddelen och
till klipparrangemanget 14. I detta lage har rédnnan 15 med hjilp av
kopplingsanordningen 16 vridit sig i riktningen V och vinkel a 4r i detta
ldge trubbigare @n vad den &r da héftapparaten befinner sig i viloliget.
Rénnan 15 ér i en forsta dnde 27 i anslutning till klipparrangemanget 14.
Anslutningen av rénnan till klipparrangemanget kan vara med en bilg som
forbinder rdnnan och klipparrangemanget, det kan var genom att
klipparrangemanget 14 uppvisar en 6ppning i vilket rdnnan tris in eller det
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kan vara med varje annan for fackmannen kind anslutning. Férutsatt att
anslutningen sékerstiller att de av klipparrangemanget avklippta
klammerbenen sikert fors frén klipparrangemanget till rdnnan efter det att
klippning skett. I en andra dnde 28 mynnar rinnan i behéllaren 12. I detta
arbetslédge klipper pa fér fackmannen kint sitt klipparrangemanget av
klammerbenens &verskottslingd och de avklippta klammerbenen fors in i
rannan 15 och transporteras till behallaren12. Denna klippning och
forflyttning till rénnan visas inte pa annat sitt &n att den schematiskt antyds
i figurerna. Emellertid 4r den s& allmint kiind for fackmannen och kan
utféras pé ett flertal olika sitt varfor ndgon detaljerad beskrivning inte hari
gors.

I figur 3 visas den i figurerna 1 och 2 visade kopplingsanordningen 16 i
detalj. I figur 4 visas en alternativ kopplingsanordning i vilken den
ldngstrickta hylsan har en 6ppning 29 for att underlétta hylsans montering
till axeln. I figur 5 visas en axeln 30 med ett icke cirkuldrt tvérsnitt vilket
medfOr att dd axeln roteras kommer rénnan dé den forflyttas fran arbetsldget
till viloldget att vibreras vilket ytterligare forbittrar transporten av de
avklippta klammerbenen genom rénnan. I figur 6 &r rinnan utrustad med en
axel 31 och en hylsa 32 4r monterad till 6verdelen.

Genom att rinnan &r vridbart kopplad till 6verdelen kommer vinkeln o
mellan rénnans linglinje A-A relativt hiftrorelsens riktning H att variera i
beroende av var i hiftningsrorelsen som stiddelen befinner sig och vinkel
blir spetsigare i viloldget 4n i arbetsliget. Detta medfor att en sidker
transport av de avklippta klammerbenen genom rinnan till behallaren 12
&stadkoms inom en storre variation av héftapparatens placering relativt
horisontalplanet 4n vad som skulle vara fallet om rénnan #r fast férbunden
till dverdelen 3.

Uppfinningen &r inte begrinsad av ovanstiende beskrivning utan den
begrinsas endast av foljande patentkrav.



	Beskrivning

