PATENTKRAV

1. System for styrning av en operation av langsam mandvrering av ett

motorfordon forsett med:

— en motor (2),

— en vaxellada (3) associerad med motorn,

- ett accelerationsorgan (8) anordnat att paverkas for att begara ett moment
som skall éverforas fran en utgaende axel hos véxelladan till en drivaxel
hos fordonet,

— en bromsanordning (10, 12) fér applicerande av en bromsverkan pa
atminstone en hjulaxel hos fordonet, och

— en hastighetsmatare (17),

kannetecknat darav, att systemet innefattar en forsta sensor (13) anordnad

att kdnna av huruvida en véxel hos véxelladan har lagts i eller ej, en andra

sensor (14) anordnad att detektera den faktiska positionen hos
accelerationsorganet, medel (15) anordnade att bestdmma namnda moment
begart av accelerationsorganet och ett bromsstyrningsmedel (16) anordnat att
automatiskt styra bromsanordningen att applicera en vasentligen konstant
svag bromsverkan pa atminstone en hjulaxel hos fordonet nar den forsta och
andra sensorn och momentbestdmningsmediet indikerar att

— det av accelerationsorganet begérda momentet ar under en férutbestamd
niva (E) och att 4tminstone ett av foljande bada villkor &r uppfylit:

— en lagsta véxel eller en backvaxel hos véxellddan &r ilagd eller
lagrange hos vaxelladan ar ilagd, och
— accelerationsorganet ar paverkat, och

att automatiskt styra bromsanordningen (10) att avbryta den svaga

bromsverkan nar atminstone ett av féljande fyra villkor &r uppfyilt:

— ingen vaxel hos véaxelladan (3) ar ilagd,

— accelerationsorganet (8) har varit opaverkat under en férutbestamd tid,

— det av accelerationsorganet begarda momentet dverskrider namnda
forutbestamda niva (E), och

— hastigheten hos fordonet dverskrider en férutbestdmd nivé som ar lagre an
10 km/tim, med férdel lagre an 7 km/tim, och foretradesvis 4 km/tim - 7
km/tim.

2. System enligt krav 1, kdnnetecknat darav, att bromsstyrmedlet (16) ar
anordnat att styra bromsanordningen (10) att automatiskt avbryta namnda
svaga bromsverkan sa snart som det begérda momentet Overskrider en
namnd férutbestamd niva (E) som &r lagre an nivan hos momentet kravt for att
fa fordonet att borja rora sig nér det star pa horisontal mark och ér fullastat.

3. System enligt nagot av féregaende krav, kdnnetecknat dérav, att systemet
dessutom innefattar medel (18) anordnade att detektera den faktiska totala
vikten hos fordonet och leverera information om den till bromsstyrmedlet (16),
och att bromsstyrmedlet &r anordnat att endast styra bromsanordningen (10)
att applicera en namnd svag bromsverkan pa atminstone en hjulaxel hos



fordonet om den totala vikten hos fordonet ar under en forutbestadmd niva som
ar vasentligt hégre &n vikten hos fordonet i olastat tillstdnd och lagre &n vikten
hos fordonet i fullastat tilistand.

4. System enligt krav 3, kannetecknat darav, att bromsstyrmedlet (16) ar
anordnat att gdra styrkan hos namnda svaga bromsverkan beroende av den
totala vikten hos fordonet genom att bringa bromsverkan att 6ka med
minskande vikt hos fordonet.

5. System enligt nagot av foregaende krav, varvid det &r anordnat for styrning
av operationen av langsamt mandvrerande av ett motorfordon med en
automatisk mekanisk transmission (AMT) som véxellada, kannetecknat
darav, att namnda forsta sensor (13) &r anordnad att kdnna av en position hos
ett véxlingsmanéverorgan, sasom en véxlingsspak (4) eller en ratt, hos
véxelladan.

6. Férfarande for styrning av en operation av langsam mandvrering av ett

motorfordon férsett med:

— en motor (2),

— en véxellada (3) associerad med motorn,

— eftt accelerationsorgan (8) anordnat att paverkas for att begéra ett moment
som skall dverforas fran en utgdende axel hos véxelladan till en drivaxel
hos fordonet,

— en bromsanordning (10) for applicerande av en bromsverkan pa atminstone
en hjulaxel hos fordonet, och

— en hastighetsmatare (17),

kdannetecknat darav, att forfarandet innefattar stegen:

— avkanning av huruvida en vaxel hos vaxellddan har lagts i eller ej,

— detektering av den faktiska positionen hos accelerationsorganet,

— bestdmning av momentet begért av accelerationsorganet, och

— automatisk styrning av bromsanordningen (10) att applicera en vasentligen
konstant svag bromsverkan pa atminstone en hjulaxel hos fordonet nar

— det av accelerationsorganet begéarda momentet ar under en forutbestéamd
niva (E), och atminstone ett av féljande tva villkor &r uppfylit:

— en lagsta véaxel eller en backvaxel hos véxelladan ar ilagd eller
lagrange hos vaxelladan &r ilagd, och
— accelerationsorganet ar paverkat, och
— automatisk styrning av bromsanordningen (10) att avbryta namnda svaga
bromsverkan nar atminstone ett av foljande fyra villkor &r uppfylit:
— ingen vaxel hos véxelladan ar ilagd,
— accelerationsorganet har varit opaverkat under en férutbestamd tid,
— det av accelerationsorganet begarda momentet dverskrider namnda
forutbestdmda niva (E), och



— hastigheten hos fordonet dverskrider en forutbestdmd niva som ar
lagre &n 10 km/tim, med férdel lagre &n 7 km/tim, och foretradesvis 4
km/tim - 7 km/tim.

7. Forfarande enligt krav 6, kdnnetecknat darav, att det innefattar steget av
styrande av bromsanordningen (10) att automatiskt avbryta den svaga
bromsverkan sa snart som namnda begarda moment éverskrider namnda
forutbestdmda niva (E) som ar lagre &n den niva hos ett namnt moment som
kravs for att fa fordonet att borja réra sig nar det star pa horisontal mark och ar
fullastat.

8. Forfarande enligt nagot av kraven 6 eller 7, kannetecknat darav, att det

innefattar stegen av:

— detekterande av den faktiska totala vikten hos fordonet, och

— endast styrande av bromsanordningen att applicera en namnd svag
bromsverkan pa atminstone en hjulaxel hos fordonet om den totala vikten
hos fordonet ar under en férutbestdmd niva som ar vasentligt hogre an
vikten hos fordonet i olastat tillstand och lagre an vikten hos fordonet i
fullastat tillstand.

9. Forfarande enligt krav 8, kdnnetecknat dérav, att det innefattar steget av
att gora styrkan hos ndmnda svaga bromsverkan beroende av totalvikten hos
fordonet genom att bringa bromsverkan att oka med minskande vikt hos
fordonet.

10. Férfarande enligt nagot av kraven 6-9, kdnnetecknat darav, att
operationen av langsam mandvrering av ett motorfordon med en automatisk
mekanisk transmission (AMT) som véxellada styrs och det avkénns huruvida
en vaxel har lagts i eller ej genom avkénnande av en position hos ett
vaxlingsmandverorgan, sdsom en véxelspak (4) eller en ratt hos véxelladan.

11. Datorprogram laddningsbart direkt in i internminnet hos en dator, vilket

datorprogram innefattar datorprogramkod for att bringa datorn, for ett

motorfordon forsett med en motor (2), en véxellada (3) associerad med

motorn, ett accelerationsorgan (8) anordnat att aktiveras for att begara ett

moment som skall dverforas fran en utgangsaxel hos vaxelladan till en drivaxel

hos fordonet, en bromsanordning (10) for applicerande av en bromsverkan pa

atminstone en hjulaxel hos fordonet, och en hastighetsmétare (27):

— att uppna avkanning av huruvida en véxel hos véxelladan (3) har lagts i
eller ej,

— att mottaga den faktiska positionen hos accelerationsorganet

— att bestamma det av accelerationsorganet (8) begdrda momentet, och

— att automatiskt styra bromsanordningen (10) att applicera en vasentligen
konstant svag bromsverkan pa atminstone en hjulaxel hos fordonet nar

— namnda av accelerationsorganet begérda moment &r lagre an en
férutbestamd niva (E), och atminstone ett av féljande tva villkor ar uppfylit:



— en lagsta véaxel eller en backvaxel hos véxelladan ar ilagd eller
lagrange hos vaxelladan ar ilagd, och

— accelerationsorganet ar paverkat, och

— att automatiskt styra bromsanordningen att avbryta nédmnda svaga
bromsverkan nar atminstone ett av foljande villkor ar uppfylit:

— ingen vaxel hos vaxelladan ar ilagd,

— accelerationsorganet (8) har varit opaverkat under en férutbestamd tid,

— det av accelerationsorganet begarda momentet éverskrider namnda
forutbestdmda niva (E), och

— hastigheten hos fordonet 6verskrider en forutbestdmd niva som ar
lagre &n 10 km/tim, med fordel lagre an 7 km/tim, och foretradesvis 4
km/tim - 7 km/tim.

12. Datorprogram enligt krav 11, kannetecknat darav, att datorprogrammet

innefattar datorprogramkod fér att bringa datorn:

— att styra bromsanordningen (10) att automatiskt avbryta namnda svaga
bromsverkan sa snart som namnda begarda moment dverskrider namnda
forutbestamda niva (E), vilken ar lagre &n nivan hos det moment som kravs
for att fa fordonet att borja rora sig nar det star pa horisontal mark och ar
fullastat.

13. Datorprogram enligt nagot av kraven 11 eller 12, kdnnetecknat darav, att

datorprogrammet innefattar datorprogramkod for att bringa datorn:

— att styra operationen av langsam mandvrering av ett motorfordon med en
automatisk mekanisk transmission (AMT) som véxellada, och

— att uppna avkanning av huruvida en vaxel har lagts i eller ej genom
avkanning av en position hos ett vaxelmandvreringsorgan, sésom en
vaxelspak eller en ratt, hos vaxelladan.

14. Datorprogramprodukt innefattande ett datalagringsmedium, som ar lasbart
av en elektronikenhet, varvid ett datorprogram enligt nagot av kraven 11-13 ar
lagrat pa namnda datalagringsmedium.

15. Elektronikstyrenhet innefattande ett exekveringsmedel (20), ett minne (22)
forbundet med exekveringsmedlet och ett datalagringsmedium (23) férbundet
med exekveringsmedlet, varvid ett datorprogram enligt nagot av kraven 11-13
ar lagrat pa namnda datalagringsmedium.
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